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Diese Kurzbedienungsanweisung gilt nur in Verbindung mit der Gebrauchs-
anweisung HF-Umrichter e@syDrive® 4425, 4426 [Material-Nr. 1.001.7140)!

» Die darin aufgefiihrten Sicherheitshinweise sind vor Inbetriebnahme
zu beachten !
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A 1.0 Lieferumfang

HF-Umrichter e@syDrive® 4425 (IP 00) Material-Nr. 1.001.2769
HF-Umrichter e@syDrive® 4425 (IP 20) Material-Nr. 1.001.2768
HF-Umrichter e@syDrive® 4426 (1P 00) Material-Nr. 1.002.2514
HF-Umrichter e@syDrive® 4426 (IP 20) Material-Nr. 1.002.2513
Kurzbedienungsanweisung Material-Nr. 1.003.1414

A 2.0 Elektrische Anschliisse

(1) Anschluss Spannungsversorgungskabel von Versorgungsmodul an Umrichter e@syDrive® 4425, 4426
(2) Anschluss Netzleitung an Versorgungsmodul

(3) Anschluss Fernbedienung (digitale Relaisausgénge)

(4) Anschluss Fernbedienung (digitaler, analoger Eingange und Frequenzausgang

(5) Anschluss Motor U, V, W (z.B. Motorspindel Type 4025)

(6) Motortemperatursensor PTC und GND

(7) Hallsensor an U, V, W und deren Spannungsversorgung an 12V und GND

(8) Anschluss von Sekundérspannung des Vorsorgungsmoduls

e@syDrive IPO0

Versorgungsmodul /
Power supply




A 3.0 Blockschaltbild
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A 4.0 Bediensoftware e@syDrive® 4425, 4426 installieren

Die gesamte Bedienung und Konfiguration wird mit Hilfe eines Standard-PC eingestellt.
Der PC kommuniziert liber ein RS232 seriell mit dem Frequenzumrichter e@syDrive® 4425, 4426

®» Netzstecker des Umrichters einstecken
® Umrichter mit COMx-Eingang des PC verbinden
®» PC einschalten

» Bediensoftware Uber die SycoTec Hompage herunterladen:

www.sycotec.eu -> INDUSTRIAL DRIVES -> Hochfrequenzumrichter und Versorgungsmodule ->
"Download e@syDrive 4425, 4426 GUI-Software”
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/- Download e@syDrive GUI-Software - Windows Internet Explore;
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®» |nstallieren der Bediensoftware (via Datei: easyDrive_GUI_Installer.msi)

easyDrive Setup

5 easyDrive Setup

@ This is the folder where easyDrive will be instaled.

Toinstall in this folder, click "Mext”, To install to a different folder, enter it below or click

"Brovise",
The Setup Wizard will install easyDrive on your computer,
Click "Mext" to continue or "Cancel” to exit the Setup Wizard,

Folder:
|C:\Programmel,SycoTec\,easyDrive\

Advanced Installer

[ <Back |} Mexts | [ Cancel ]

easyDrive Setup [‘5_(

Installing easyDrive

Mext > [ Cancel ]

5 easyDrive Setup [‘5_(

Ready to Install

The Setup Wizard is ready ta begin the easyDrive instalation

Al TP i (e i s TR, T S et o e e i iy Plgase wait while the Setup Wizard installs easyDrive, This may take several
: : : g I n minutes,
installation settings, click "Back". Click "Cancel" ta exit the wizard.

Skatus:
[ ]

Advanced Installer Advanced Installzr

Cancel

< Back || Install [ Cancel




i easyDrive Setup g|

&

Click the "Finish" button to exit the Setup Wizard,

A 5.0 Starten des Programms mit SycoTec_e@syDrive.exe

® Darstellung nach dem ersten Start in englischer Sprache.

language choice  connection

stat page } operating values | remote contiol | mator parameters | unin | spesiic programs |

rated value

P1-h_rated 0 ﬂ
[ start
motor parameters - stop
not defined
operating values
P14-4_motor
P1g-v_maotar W~ reset
P18-_mot A
basic parameters
PE-speed display [ =
P7-select operation -
PO ’—L| firmware version
P141-input for f_soll [ = sl RsloE
P146-diraction of rotation v PC-SW-Wersion 1.07
help

inwerter type

disconnected =




A 6.0 Konfigurieren und Erstinbetriebnahme

Beispiel Motorspindel Type 4025 oder Motorspindel Type 4040 DC-S

Grundparameter eingeben

SycoTec
Sprachauswal Verbindung

Starseie | | | | | |

Sollwert

P sall [s6020 i1 i‘
e

Motorparameter - Stop

nicht definiert

Betriebswerte

P14-f_motar 0 min-1

P15 _totor ] Yo Reset
P1&-_mot 00 An

Grundparameter

Pg-Drehzahl in min-1 -

P7-Art der Badienung Fy— S
s Unrichtertyp easyDrived425
P140-Eingang far Start B
Hand PC Applikation Firmware Version 307
P141-Eingang far t_sall PO Applikation - Seriennumimer s99

P146-Drehrichiung

Hilfe

PC-SW-version 1.08

verbunden ==

Motorparameter eingeben

SycoTec

Sprachauswahl  Yerbindung

Startssite | Bati | i | inlaud | |
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P414_motmin [ig0 j rmin-1
Pa2-1_mot_max W ’— j min-1
24
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[yp 1025 8c EN Pa4-1_Jimit Auswahlen 8.0 =
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. . = s
PBB-Sensarwert —| onm_ Festrequenz wws0 offeooo  ffoon = Mt

Hilte. Uit Tabelle Regelparameter Senden
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X

SycoTec

Sprachauswahl Yerbindung

Starteeite | | | | |
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: : = i
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=
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verbunden ==




® Fernbedienung konfigurieren und verdrahten, dabei die Parameterbeschreibung der
Gebrauchsanweisung 1.001.7140 beachten. AnschlieBend PC abnehmen.

Fernbedienung konfigurieren (fiir AC- und DC-Motorspindeln)

SycoTec

Sprachauswahl Yerbindung

Startssite | i \ | | |

Fernbedienung

P142-Freigabe FF

Fembedienung =

P110-Elngang INT AUS =
P102zMotorcodienung [Gespen > Fii-Eingang N2 Jaus s
P112-Eingang IN3 =
P128-Auswahil Analog [ 0-10v - el
P13Eingana g [aug =
P114-Eingang ING s =
P135-1_fern_min 4980 j min-1 P115-Eingang ING AUS T

P13B-_fern_max 60000 j min-1

P197-_$100_aN3100 |t mat_min B —| min-

P120-Relais REL1

P121-Relais REL2

P126_warn 0.40 j '™
Hilfe Sichem Laden Senden

verbunden ==

A 7.0 Anschlussplan Fernbedienung

Ansteuerung mit Fremdspannung

Ansteuerung ohne Fremdspannung
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Gewadhrleistungsbedingungen

SycoTec Uibernimmt im Rahmen der giltigen SycoTec Lieferungs- und Zahlungsbedingungen die
Gewahrleistung fur einwandfreie Funktion, Fehlerfreiheit im Material und in der Herstellung auf die Dauer
von 12 Monaten ab dem vom Verkaufer bescheinigten Verkaufsdatum.

Bei begriindeten Beanstandungen leistet SycoTec Gewahrleistung durch kostenlose Ersatzteillieferung oder
Instandsetzung. SycoTec haftet nicht fur Defekte und deren Folgen, die entstanden sind oder entstanden sein
konnen, durch natirliche Abniitzung, unsachgemafie Behandlung, Reinigung oder Wartung, Nichtbeachtung
der Wartungs-, Bedienungs-, oder Anschlussvorschriften, Korrosion, Verunreinigung in der Luftversorgung
oder chemische oder elektrische Einflisse, die ungewohnlich oder nach den Werksvorschriften nicht
zulassig sind. Der Gewahrleistungsanspruch erlischt wenn Defekte oder ihre Folgen darauf beruhen kdnnen,
dass Eingriffe oder Veranderungen am Produkt vorgenommen wurden. Anspriiche auf Gewahrleistung
konnen nur geltend gemacht werden, wenn diese unverzuglich SycoTec schriftlich angezeigt werden.

Der Einsendung des Produkts ist eine Rechnungs- bzw. Lieferschein-Kopie, aus der die Fertigungsnummer
eindeutig ersichtlich ist, beizufiigen.

EG-Konformitatserklarung

Die EG-Konformitatserklarung kann bei Bedarf unter www.sycotec.eu heruntergeladen bzw. angefordert
werden.
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