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Diese Kurzbedienungsanweisung gilt nur in Verbindung mit der
Gebrauchsanweisung HF-Umrichter e@syDrive 4624, 4625, 4626

(Material-Nr. 2.002.1912)!

» Die darin aufgefiihrten Sicherheitshinweise sind vor der
Inbetriebnahme zu beachten!
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1.0

Verwendete Symbole

A GEFAHR

Bezeichnet eine maximale Gefahrdung durch eine
Situation, die unmittelbar zu schweren oder

A VORSICHT

Bezeichnet eine gefahrliche Situation, die zu
Sachschaden oder leichten bis mittelschweren

2.0

Betreffende Produkte

Diese Kurzbedienungsanweisung ist giiltig fir folgende HF-Umrichter:

HF-Umrichter e@syDrive 4624

HF-Umrichter e@syDrive 4624 P00
HF-Umrichter e@syDrive 4624 IP00-S

HF-Umrichter e@syDrive 4625
HF-Umrichter e@syDrive 4626

Material-Nr. 2.002.1053
Material-Nr. 2.002.6308
Material-Nr. 2.003.0591

Material-Nr. 2.002.1054
Material-Nr. 2.002.1055

3.0 Anschlisse

(1) Versorgungsspannung (max. 70 V DC/49 V AC) [1...3]
(2) Motor (U, V, W) [10...13]

(3) Safe Torque Off [20...27]

(4) Relais [30...35]

(5) Digitaleingange / SPS [50...59]

(6) CAN-Schnittstelle [60...63]

(7) Motortemperatursensor [40...41]

(8) Frequenzausgang [42...43]

(9) Analogeingdnge (0..10 V / 0...20 mA) [44...48]

(10) Analogausgang (0...10 V) [49]
(11) Mini-USB-Anschlussbuchse

HF-Umrichter mit SN < 5.000
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Wichtige Informationen fur
Anwender und Techniker




HF-Umrichter mit SN 2 5.000
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Mini USB Schnittstele/ ¢ "';"" CANN &
nierface |
—¥% R, ,': i I i€
ellel
[11] PC i Tablet g Interface | :# £2a%n_| 81y Exteme Versorgungs-Spannungs
!  onp &0y external supply input
I
Analog-Ausgang 010V ~20 Avut -+ 10k DINE 59
[10] analog output 0...10V O‘ﬁ P A 10k DINS sso_/
-20ma
19] Analag-Eingang0_20ma [j b O—"
analog input0..20ma O‘" 0-20m#At D 10k DIN4 570_/
a8 GND b <+ D_ 10k DINZ L. Digital-Einganger
ﬂnal?q-Emgaggl%‘. A0V 1 A 10K digital inputs
analoginput 0-10% 046 10Vin — | DINZ 550_/4
[9] Drehzahl-Sollwert! aq 10Veut 10k DI 5 [5]
speed control 10y A0
a3 GND — GND 53,
[sl ‘Frre Juency aJIJgu'w O 'q L O
quency output o= FRQout v 240 (mae, SOMA 2avout | B2y
M GND. SPS GND 51 P 5
Mator-Temperatur 1 - SP&
PTC/NTES PTI000/KTY-84 A
o= NE NE 35,
Relals 1/ 1 com coM 3 Relais 2/
[4] s G A - 0 fyed [4]
o= ND | | ND E='S)
GND 27,
I
2avout 26~
oHD 25,
T O
2aVeut 249~
sTO2- 230 |...ﬁ.. [3]
STDZ+ 22~
Safe-Tarque-Off
Safe-Torgue-Off sTo1- 21,
STO1+ 20~
o
Motor-Steuerung / motor control _F;"VEI‘TSEI @,
eak
2 N
~
— GS WR
GR J v k] Hotarl [9]
o u 10 motor
= = -
Regelunal @,
control 2O versorgungs-Spannungf
ACIDE ZO supply input [1]
ACIDC max. 70V DC
0 max 49V AC 50/0Hz

4.0 Spannungsversorgung

Pin Name E/A | Bedeutung

1 AC/DC E Haupteinspeisung
AC/DC E Haupteinspeisung

3 PE/ & Schutzleiter

Der HF-Umrichter kann sowohl mit Gleichspannung, als auch mit Wechselspannung betrieben werden. Es
handelt sich hierbei um einen einphasigen Netzanschluss. Die Spannungsversorgung wird an die Klemme 1
(AC/DC) und Klemme 2 (AC/DC) und der Schutzleiter an Klemme 3 (PE) angeschlossen. Beim Betrieb der
HF-Umrichter e@syDrive 4624, 4625, 4626 ist folgendes zu beachten:

GEFAHR
Wechselspannung: max. 49 VAC
Gleichspannung: max. 70 V DC

HF-Umrichter mit SN < 5.000:

J_——l PE 3-Q
ACIDC EO

ACIDC

Versorgungs-Spannung/
supply input
|~ Mmax.70V DC

() max.49V AC 50/60Hz

HF-Umrichter mit SN 2 5.000:

Versorgungs-Spannung/
supply input

max. 70V DC

max. 49V AC 50/60Hz

AC/DC

AC/DC




5.0 Motor
Pin | Name E/A | Bedeutung
10 U A Motorphase U
11 Vv A Motorphase V
12 W A Motorphase W
13 PE Schutzleiter

Der Motor darf nur im spannungslosen Zustand des HF-Umrichters angeschlossen und abgeklemmt werden. Beim
Anschluss des Motors an U, V, W und PE ist darauf zu achten, dass die Leitungsschirmung ordnungs-gemal unter die
Zugentlastung geklemmt wird, um so einen sicheren Kontakt zum Gehause des HF-Umrichters zu gewahrleisten.

HF-Umrichter mit SN < 5.000:

r FE 13(-'-3
g w1 e
w_J L.~ \
ki g { ™ | Motor/
. \ 3~ A motor
U 10, o
b - _—l_
HF-Umrichter mit SN > 5.000:
W B .
v [’4 M KV] Motor/
\ 3 / motor
u I
- !
GEFAHR

Es ist darauf zu achten, dass eine ordnungsgemdifse Verbindung der Schutzleiter an den PE- Klemmen

vorhanden ist.

6.0  Save Torque Off
Pin | Name E/A | Bedeutung
20 STO1+ E Freigabe der Sicherheitsschaltung
21 STO1- E Massebezugspunkt fiir STO1+
22 STO2+ E Freigabe der Sicherheitsschaltung
23 STO2- E Massebezugspunkt fiir STO2+
24 24V A Logikversorgung 24 V
25 | GND E/A | Bezugspotential
26 24V A Logikversorgung 24 V
27 GND E/A | Bezugspotential

Der HF-Umrichter ist nur funktionsfdhig, wenn STO1+ (20) und STO2+ (22) mit 24V (24/26) sowie

STO1- (21) und STO2- (23) mit GND (25/27) verbunden sind.

Ist die Sicherheitsfunktion nicht erforderlich, so kénnen die erforderlichen Pins gebriickt werden.

Safe-Torque-Off

GND

27

L

24Vout

p—
26/

GND

25,
/

L

24Vout

24

L
23

-
22y

/
21

Safe-Torque-Off

/
20,

L
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7.0 Relais
Pin | Name E/A | Bedeutung
30 NO A SchlieRRer Relais 1 Motor lauft
31 CcCoM Common Relais
32 | NC A Offner Relais 1 Motor l4uft
33 NO A Schlieler Relais 2 Status Stérung
34 coMm Common Relais
35 | NC A Offner Relais 2 | Status Stérung

Die Funktion der Relais ist mit der Bediensoftware SycoDrive frei parametrierbar.

Relais 1/
relay 1 O

relay 2

32 NC NC 350
31 COM /L Jv\ COM 340 Relais 2/
3 MO | | MO 33

OO

O

8.0 Motortemperatursensor

Pin Name E/A | Bedeutung
41 GND E/A | Masse
40 T E Motortemperatursensor
41 GND D
Motor-Temperatur! L —>
rmotor temperature an
PTC/ NTC/ PT1000/ KT ¥-64 A

9.0 Analogeingang

Pin Name E/A | Bedeutung

44 10Vout A 10 V Hilfsspannung

45 10Vin E Geschwindigkeitssollwert

46 GND E/A | Masse

47 0-20mA+ E Geschwindigkeitssollwert

48 0-20mA- E Bezugspunkt von Pin 47 (0-20mA+)

Der Analogeingang kann als Drehzahlsollwertvorgabe genutzt werden.
Der Spannungsbereich liegt dabei zwischen 0 und 10 V und die Auflésung betragt 16 bit.
Es kann ein Potentiometer (4,7 kQ oder 10 kQ) angeschlossen oder eine externe DC Spannungsversorgung verwendet

werden. Der Strombereich liegt dabei zwischen 0 und 20 mA und die Auflosung betragt 16 bit.

analog input 0..20mA

48
Analog-Eingang 0...20mA/ O

Analog-Eingang 0..10
analog input 0- 10V
Drehzahl-Sollwertf

speed control

0-20mA-
Oﬂ 0-20mA+ .EI>_ D
A6 GND L
045 10%in —
a4 10%out
(¥ +10V

10.0 Digitale Eingdnge

Pin Name E/A | Bedeutung

52 24V A 24 V Hilfsspannung
53 GND E/A | Masse

54 DIN1 E Start/Stopp

55 DIN2 E Reset

56 DIN3 E Aus

57 DIN4 E Aus

58 DIN5 E Parameterimport
59 DIN6 E Parameterexport
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Die digitalen Eingange "DIN1...DIN6" kdnnen mit der Bediensoftware SycoDrive nach Bedarf parametriert werden. Der
HF-Umrichter stellt eine interne 24 V DC Spannungsversorgung zur Beschaltung der digitalen Eingdnge zur Verfligung.
Diese kann mit maximal 50 mA belastet werden.

10k DING 59

10k DING 58

:I“Jk DIN4 570 -
<+ H Sk DINg 56y
Jok DINZ 55—

:lmk DIN{ 540y ~
GND 53y

24V 52
24% (max. S0mA) At

Digital-Eingange/

digital inputs

) G G |

11.0 Micro-SD-Karte

Fehlerspeicher
Mit einer SD-Karte kann der Fehlerspeicher des HF-Umrichters, ab dem Zeitpunkt an dem die Micro-SD-Karte
angeschlossen wurde, mit zugehoriger Zeitangabe ausgelesen werden.

Parameter laden
Parameter konnen auf einer Micro-SD-Karte gespeichert und von dieser wieder ausgelesen werden.

Flr den Parameterimport von der SD-Karte auf den HF-Umrichter ist DIN 5 auf Parameterimport zu konfigurieren
und 24V an DIN 5 anzuschlieBen. Zusatzlich muss ein Neustart des HF-Umrichters oder ein Reset (iber einen digitalen
Eingang (nur bei stehendem Motor) ausgeldst werden.

Nach einem erfolgreichen Parameterimport blinkt die griine LED zweimal. Tritt beim Parameterimport ein Fehler auf
(keine oder fehlerhaft SD-Karte), blinkt die rote LED zweimal.

Die Werte der Parameter werden wahrend des Imports auf den glltigen Wertebereich begrenzt.

Beim Parameterexport auf die SD-Karte wird DIN 6 auf Parameterexport konfiguriert und an den zugehdérigen
digitalen Eingang 24V angelegt. Zusatzlich muss ein Neustart des HF-Umrichters oder ein Reset Uiber einen digitalen
Eingang ausgelost werden.

Ein erfolgreicher Parameterexport wird durch dreimaliges Blinken der griinen LED signalisiert, ein Export-Fehler mit
dreimaligen Blinken der roten LED.

IIl Auf der Micro-SD-Karte ist ausschliefSlich der Motorparametersatz gespeichert, die Einstellungen der
Ein- und Ausgénge bleiben bestehen.
Nur die beigestellte Micro-SD-Karte verwenden, da eine andere Micro-SD-Karte evtl. nicht vom
HF-Umrichter gelesen werden kann.

12.0 Bediensoftware SycoDrive

Fir die Bedienung und Konfiguration des HF-Umrichters ist ein USB-Kabel sowie ein PC (Windows) bzw. ein Tablet
(Android) notwendig. Fiir die Verbindung zwischen PC und HF-Umrichter kann das im Lieferumfang enthaltene
Mini-USB-Kabel verwendet werden. Des Weiteren wird die Bediensoftware SycoDrive benétigt, welche kostenlos
auf der SycoTec Homepage www.sycotec.eu heruntergeladen werden kann.

Verbindung:

®» |nstallieren Sie die Bediensoftware SycoDrive auf lhrem PC

» (Offnen Sie SycoDrive

®» Schalten Sie den HF-Umrichter ein

®» Verbinden Sie den PC mit dem HF-Umrichter (Der Umrichter findet den COM-Port automatisch.)
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12.1 Konfiguration und Erstinbetriebnahme

Uber die Statusanzeige in der linken unteren Halfte der Bedienoberfliche wird der aktuelle Verbindungsstatus
angezeigt.

% Sycoleve V190 ) : %
Verwaltung
& e
I ]
g ——"
s
MOTOROATEN
Soataiet witen v L3 Ca L

l

b At Dot 20w e 1 0o oo TF nesersish g oo

“

ewraant -~ V| Scleertongibe: | Arsoger £ v

o \ Surtvrgade! | Duyise Crowoe V| evoweg Dt Crowg v

PROAENAF

PR —— Drebamriutowrs:  Omenl Mowrormeg: 0,17 Moterwrisyom 0,14 eff

: = =

28 LEETIT

Umeschtertyp

25

tomare S &80 [ Y A

Nachdem der HF-Umrichter mit dem PC verbunden ist, wahlen Sie auf der "STARTSEITE" unter "Verwaltung" den
gewlinschten Motortypen aus und betatigen Sie die Schaltflache "Motortyp laden".

Dadurch werden die Motorparameter zunachst in die Benutzeroberflache SycoDrive geladen.
Diese sind noch nicht im Umrichter aktiv.

Mit der Schaltflache "In Umrichter speichern" werden die Parameter anschliefend aus der Benutzeroberflache
SycoDrive in den HF-Umrichter Gibertragen.

Nachfolgend kann zwischen der Bedienung mittels Bediensoftware SycoDrive oder der digitalen/analogen Eingange
ausgewadhlt werden.



12.1.1 Bedienung mit Bediensoftware SycoDrive

Fir die Bedienung mittels der Bediensoftware SycoDrive stellen Sie bitte folgendes auf der "STARTSEITE" ein:

"Eingang fur Start": "SycoDrive"
"Sollwertvorgabe": "SycoDrive"

AnschlieRend betatigen Sie die Schaltflache "In Umrichter speichern”, um die eingestellten Parameter zum
HF-Umrichter zu ibertragen.

~® Sycolrve viR0 - o x
s v AL v 60000 s 1 W
O retorto laden kel geladen 4078 AC - 60000 w1
MOTORDATEN
Soochersiets wilie e [ 54 %ooce ( X
|
N MSNE -
R A Dt ke [ 3 ermernariag ades

Grundparametes

Betriebswoerte

Drefushistwert;  Omn-i Mowrspeeung: 0.0V Motorwrisvom: 0,1 A e

12.1.2 Bedienung mit digitalen / analogen Eingdngen

Fir die Bedienung mittels einer Fernbedienung stellen Sie bitte folgendes auf der "STARTSEITE" ein:

"Eingang fur Start": "Digitale Eingdnge"
"Sollwertvorgabe": "Analoger Eingang"
& Sycolrive v1 30 - 0 X
- =
ST s e 4 A,V V SO000 e 1 v
I\; R Mutertp laden Mted pelndens 4023 AL - 60000 me
MITORDATEN
et dals e v Lo (VR [ 3¢ [E
I
S led A Ovm iasen el = Dotm ecten W eskzeratiborg aden

Oreruwe e V| Soleerteorgude: - g
" S SR e = S

—auy o | o | o_

Orerusbistmerts |Omn-i Momrpanng: 0,19~ Motorwristom: | 0,1 A e
© verbunden
Serenaummer
xe
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=3 Lo L
Temmware. - S & O [ vom i b | A Ut oecher
i
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Des Weiteren wihlen Sie folgendes im Menii "EIN-/AUSGANGE" aus:

"DIN 1": "Start/Stopp"
"AIN": "U (0..10 V)"

Uber die Parameter "Maximale Spannung" und "Maximale Frequenz" kann der Analogeingang skaliert werden.

AnschlieRend betatigen Sie die Schaltflache "In Umrichter speichern", um die eingestellten Parameter zum
HF-Umrichter zu ibertragen.

~* SycoDeave v190 - o x
Digitale Linglnge

< v oINS | Faamelewpot WV
STARTSEDE
o & tene v ona |as VO | PtV
PiTrgagl | A v
MOTORDATEN
Relas-wameyomi 4.0 A~ :
Reles 1 o v Relas 2 | Stana Steeung v

“ Anakageexgang
2.

h Manmale Soarung: 00V s
b e Weense feane 830 S Memsefremens  WO0N s
wroemor

o Festhequers &1 $90a
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CANNodeID1 | 1 3
| @ vetundes
vy
=
Urmrchtertyp

s

12.2 Diagnose

Im Meni "DIAGNOSE", kénnen diverse Umrichterzustdnde wie z.B. Betriebswerte, Laufzeiten, Fehlermeldungen,
Warnungen etc. ermittelt werden.
AuBRerdem kann ein Aktor-/Sensortest durgefiihrt werden.

+& SycoDrive v1.9.0 - o X
.
t; O‘A Motorcode: 0 Wirkleistung: ow I3t-Auslastung 0,0%
sr;m_;rs Spitzenstrom: 8,0Aeff~ Motorwirkstrom: | 0,1A eff~ Motorspannung: 0,1V~
Frequenzsolwert: |OHz Frequenzistwert: |0 Hz 2K-Spannung (Motor): |0,1V-
v
T
MOTORDATEN Unvichter: | 28h Motor: | 2h
l
" 1. Stérung: 3
2. Storung: o
3. Storung: L2]
4, Storung: o
5. Storung: o

Aktor-/Sensortest

N_sol Stomengang: 0,0mA O Relas 1 [ verteren O o1
Qom2
N_sol Spannungseingang: | 4,2V S Rew 2 [ toverteren ® s
FLASH-UPDATE O 1stwrung [ tnverteren
Temperatur Kihlkdrper: 25,5°C ODoNg
@ tsetied [ Iverteren ) o5
ZK-Spannung (Bngang): | 70,0V g
U sPs-Engang
© Temperaturiberwachung Motor
@ verbunden
Seriennummer
28
Umrichtertyp
%25 A
Firmware B O & 6 K0 vom Umchteraden | a4 1 Urihter speicher
v4.1.8
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13.0 Einschaltreihenfolge

Aus Sicherheitsgriinden ist es nicht moglich, den HF-Umrichter einzuschalten und gleichzeitig den Startbefehl und
den Sollwert vorzugeben.
Ein bewusster Befehl muss ausgefiihrt werden, um den Motor zu starten!

Beachten Sie folgende Einschaltreihenfolge:

1. HF-Umrichter einschalten

2. Wahrend des Initialisierungsprozesses warten, bis der Umrichter betriebsbereit ist
3. Sollwert vorgeben

4. Startbefehl erteilen

WARNUNG
Schalten Sie den HF-Umrichter nicht wéhrend des Betriebs aus.

Gewabhrleistungsbedingungen

SycoTec (ibernimmt im Rahmen der giiltigen SycoTec Lieferungs- und Zahlungsbedingungen die Gewahrleistung fur
einwandfreie Funktion, Fehlerfreiheit im Material und in der Herstellung auf die Dauer von 12 Monaten ab dem vom
Verkaufer bescheinigten Verkaufsdatum.

Bei begriindeten Beanstandungen leistet SycoTec Gewdhrleistung durch kostenlose Ersatzteillieferung oder
Instandsetzung. SycoTec haftet nicht fiir Defekte und deren Folgen, die entstanden sind oder entstanden sein kénnen,
durch natdrliche Abniitzung, unsachgemafe Behandlung, Reinigung oder Wartung, Nichtbeachtung der Wartungs-,
Bedienungs-, oder Anschlussvorschriften, Korrosion, Verunreinigung in der Luftversorgung oder chemische oder
elektrische Einfliisse, die ungewdhnlich oder nach den Werksvorschriften nicht zuldssig sind. Der
Gewabhrleistungsanspruch erlischt, wenn Defekte oder ihre Folgen darauf beruhen kénnen, dass Eingriffe oder
Veranderungen am Produkt vorgenommen wurden. Anspriiche auf Gewahrleistung kdnnen nur geltend gemacht
werden, wenn diese unverziglich SycoTec schriftlich angezeigt werden.

Der Einsendung des Produkts ist eine Rechnungs- bzw. Lieferschein-Kopie, aus der die Fertigungsnummer eindeutig
ersichtlich ist, beizuftigen.

EG-Konformitatserklarung

Die EG-Konformitatserklarung kann bei Bedarf unter www.sycotec.eu heruntergeladen bzw. angefordert werden.

"



2.002.1913 / 2020-06 F

(DE = Original)

INDUSTRIAL DRIVES

SycoTec GmbH & Co. KG
Wangener Strasse 78
88299 Leutkirch
Germany

Phone +49 7561 86-0
Fax +49 7561 86-371
info@sycotec.eu
www.sycotec.eu

» Syco

DE



