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Sie ersetzt nicht die Sieb & Meyer Hardwarebeschreibung “Antriebssystem SD2S",
die vor Inbetriebnahme heruntergeladen werden muss:

- auf der SycoTec Homepage im Download-Bereich unter
https://www.sycotec.eu/ueber-sycotec/downloads2/

Diese Kurzbedienungsanweisung beinhaltet ausschlief3lich die wesentlichen
Bedienfunktionen.

oder

- bei Sieb & Meyer unter

www.sieb-meyer.de/datei-detail. html?item=420

» Die darin aufgefiihrten Sicherheitshinweise sind vor der Inbetrieb-

nahme zu beachten!

Vertrieb:

SycoTec GmbH & Co. KG
Wangener Strasse 78
88299 Leutkirch

Tel. +49 7561 86-0

Fax +49 7561 86-371
info@sycotec.eu
www.sycotec.eu

Hersteller:

SIEB & MEYER AG

Auf dem Schmaarkamp 21
21339 Lineburg

Tel. +49 (0)4131 203-0

Fax +49 (0)4131 203-2000
info@sieb-meyer.de
www.sieb-meyer.com


https://www.sycotec.eu/ueber-sycotec/downloads2/
http://www.sieb-meyer.de/datei-detail.html?item=420
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1.0 Lieferumfang und Zubehor

1.1 Lieferumfang

HF-Umrichter e@syDrive® 4638 Material-Nr. 2.001.6091
(Antriebssystem SD2S / Ger&tevariante 0362121EC)

SycoTec - Kurzbedienungsanweisung Material-Nr. 2.001.8020
HF-Umrichter e@syDrive® 4638

1.2 Zubehor

Motordrossel (220 pH, 12 Acx) Material-Nr. 2.002.2384
Bremswiderstand (400 W, 10 Ohm) Material-Nr. 2.002.2385

2.0 Anschliisse
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3.0 Sicherheitsschaltung und Anlaufsperre

Das Leistungsteil ist nur aktiv, wenn SAFEA und SAFEB angeschlossen sind. Wird die Sicherheitsfunktion
nicht benotigt, missen Pin 1 und Pin 3 zu Pin 6 gebriickt werden.

Name E/A Bedeutung Pin

SAFEA E Freigabe fir Sicherheitsschaltung X10/1
SAFEB E Freigabe fiir Sicherheitsschaltung X10/3
24V A Logikversorgung 18 - 28V X10/6

Der 24V-Ausgang ist nicht zur Versorgung von externen Sicherheitsschaltungen geeignet.
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4.0 Motor
Name E/A Bedeutung Pin
U A Motorphase U X22A/U
Vv A Motorphase V X22AN
W A Motorphase W X22A/W
PE Schutzleiter X22A/PE
4.1 Motortemperatursensor
Name E/A Bedeutung Pin
Temp E Sensor Motortemperatur (gegen GND]) X16/9
GND E/A Masse X16/11,12

4.2 Belegung der Parametersatze

P17

4064 DC_HSPWM

Belegung Motorspindel-Parametersatz Bemerkung

P00 4060 E

P01 4060 ER

P02 4060 ER-S

P03 4060/4061 AC

P04 4060 AC-T

P05 50100 AC-duo

P06 4060/4061 DC-S_SVC

P07 4060/4061 DC-T_SVC Motorspindel muss mit einer

P08 4064 DC SK_SVC vorgeschalteten Drossel / externen

P09 4064 DC HSK_SVC Induktivitat von 220 pH betrieben werden
P10 5045 DC-HV 60.P4_SVC

P15 4060/4061 DC-5_HSPWM Alternative Antriebsfunktionstypen, ohne
P16 4060/4061 DC-T_HSPWM

Drossel




4.3 Anschluss Drossel

Anschluss X22A (Motor) des Frequenzumrichters wird mit Anschluss X1 (Antrieb) der Drossel verbunden.

Der Anschluss der Motorphasen erfolgt an X2 (Motor) der Drossel.

X1 (Antrieb) X2 (Motor)
Name | Bedeutung Pin (Drossel) Name | Bedeutung Pin (Drossel)
U Motorphase U X1/U U Motorphase U X2/U
Vv Motorphase V X1/V v Motorphase V X2/V
W Motorphase W X1/W W Motorphase W X2/W
PE Schutzleiter X1/ '@ PE Schutzleiter X2/ &
2| .
) — g
3 QL
efsfals] = EJEJ_
L WV U ¢- WoWou
146,2 (5.75)
5.0 Spannungsversorgung
Name E/A Bedeutung Pin
L1 E Haupteinspeisung X28/L1
L2 E Haupteinspeisung X28/L2
PE Schutzleiter X28/PE

Spannungsbereich: 150 V AC -10% bis 230 VAC +10%

6.0 Digitale und analoge Ein- und Ausgdnge

Um digitale Ein- und Ausgédnge nutzen zu kénnen, muss Pin x15/9 mit 24 V beschaltet werden.
Die Funktionen / Belegungen der Ein- und Ausgénge sind lber die Software "drivemaster2" frei

konfigurierbar.
StandardméBig sind die folgenden Funktionen / Belegungen eingestellt.



6.1 Digitale Eingange

Name E/A Funktion / Belegung Pin

INO E Regler Ein X16/1

IN1 E Betrieb freigeben X16/2
IN2 E Fehlerreset X16/3
IN6 E Geschwindigkeitsrichtung X16/7
GND E/A Masse X16/11,12
VCC-I0 E 24V Versorgung fir 10 X15/9
VCC-0UT A 24V Ausgang fir 10 (max. 0,3 A) X15/10

Mit INO "Regler Ein" wird der Regler aktiviert, der Haltestrom liegt an der Motorspindel an.
Wenn der Regler aktiv ist kann mit IN1 "Betrieb freigeben” die Motorspindel gestartet werden.

Eingdnge Antrieb
. Signal | Zustand
1 - 8* ""\._\\.. -
O i [10KG] } | 0 bis 5V L
\_ S/ . 12bis24V| H
[ TEEE | 2.20¢ |
11,12 |

[*] Ein weiterer digitaler Eingang befindet sich an Anschluss X15, Pin é.

6.2 Digitale Ausgange

Name E/A Funktion / Belegung Pin
ouUTO A Betriebsbereit Typ 1 X15/1
oUT1 A MO02 - Meldung Betrieb freigegeben X15/2
oUT2 A M12 - Drehzahl Null X15/3
0UT3 A M10 - Sollwert erreicht X15/4
VCC-I0 E 24V Versorgung fiir 10 X15/9
VCC-OUT A 24V Ausgang fiir 10 (max. 0,3 A) X15/10
GND E/A Masse X15/11,12
Antrieb
_ MEOSA |4
24V interry  —— | o — =
: Briicke
MF 1,1 A g | oder
_|< | ot——le—————- -0 24V extem
‘ Digital-Out 1 | 1 —
’ Last
Digtal-Outn |2 -5 —n
Ausgange n. 12

Jeder Ausgang kann mit 100 mA belastet werden.



6.3 Analoge Eingange
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Name E/A Funktion / Belegung Pin

AINO+ E Geschwindigkeitssollwert X18/3
GND E/A Masse X18/4
AINO- E Bezugspunkt fiir AINO+ [(mit Masse bricken) X18/7
VCC_10 A 10 V Versorgungsspannung X18/9

Externe analoge
Soliwertquelle

AOut—— N f\ g

/\(\ J\/ ‘>\}

z.B. Usowr

A-Cuti-

Z.B. lsou

GND

\/\/\

7i

Analog IN

{AJIND

(206}
100 iﬂ@
(26141}

AINOf

AIN1

Aomu—/ \/I \ / \‘ﬁy\/ <>\~___¢_ pulzy

AN+

— -

100 k0

VCG_10

- GND

Eingangsspannungsbereich: + 10V

Auch mit Poti beschaltbar (500 Ohm - 5 kOhm)

7.0 Externer Ballastwiderstand

Name Funktion / Belegung Pin

Rextern externer Ballastwiderstand X41/1
Rintern interner Ballastwiderstand X41/2
UB+ X41/3

Wenn kein externer Ballastwiderstand verwendet wird, missen Pin 1 und Pin 2 im Stecker X41 gebriickt

werden.

Die technischen Daten des optional anschlieBbaren externen Ballastwiderstandes miissen Uber die Software
"drivemaster2” eingegeben werden.

StandardmaBig ist kein externer Ballastwiderstand eingestellt.

Extlarmer
Ballastwiderstand

Andrigb
i Xa41x83
{ I — 3 UBr
Ocler Brocke ; 2 D
14} ; |
o
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8.0 Beispiel fiir Fernbedienungselement

S1
—"_R ler/Controber

—ff_ Reset I'_I

sS4
LA™ Gescrwingigkeisrichtung |

1k

9.0 Verbindung zum Computer herstellen

> Uber USB-Schnittstelle den Umrichter mit dem Computer verbinden

» Umrichter einstecken

» Sieb & Meyer "SD2 Windows Software drivemaster2” starten
https://www.sieb-meyer.de/datei-detail.html?item=413

drivemaster?

Um eine Verbindung zum Gerat herzustellen auf "Verbindung zum Gerat einrichten” klicken, bei
Anschlusstyp “"USB" einstellen und "Gerate suchen + verbinden™ auswahlen.

7 |

Start
i .
g? Wollen Sie ...
( (=T
. Anleitungen anzeigen
@ Verbindung zum Gerat einrichten
ée‘.} Ein angeschlossenes Gerat suchen :
Kommunikationsschnittstelle einstellen
9% Alle angeschlossenen Gerate suchen £ b0
(@) Lokaler Anschluf (") Verbindung tiber Netzwerk
@, Eine Parameterdatei 6ffnen
Anschlufl zum PC wahlen
[27 Ein vorhandenes Projekt laden | ™ uss I

\2‘ Ein neues Projekt erstellen

I ¥, Verbindung zum Gerit einrichten I

7 Projekt beibehalten + verbinden I 7'+ Gerdte suchen + verbinden I

Das Programm beenden ¥ Abbiuch



https://www.sieb-meyer.de/datei-detail.html?item=413
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10.0 Andere Parameter aktivieren

Um eine andere Pa[ameterdatei zu aktivieren, die Nummer (P00 ... Pxx) der gewiinschten Parameterdatei
eingeben und auf "Ubernehmen” klicken.

Projekt Bearbeiten Lader Einstellungen Extras Hilfe = User Level: Admin  +&
I8 A B5% 06 QW . 2H
Eilcen(eabelsunl&ﬁumh |l?l)amose |

{ so20-0%21 216

& ¥ DrgQA-0362121EC-A
E 4060 €

O Neue Version verfugbar

=
SIEB & MEYER
m

4060 ER

4060 ER-S G dgerd

4060/4061 AC

4060 AC-T
et s
4060 / 4061 DC-S_SVC Seriennummer:

4060 / 4061 DC-T_SVC
4064 DC SK_SVC

4064 DC HSK_SVC
5045 DC-HV 60.P4_SVC
4060/4061 DC-S_HSPWM TS
4060/4061 DC-T_HSPWM
4064 DC_HSPWM & Hinzufgen () Inhalt kopieren

3 1oschen T3 innait einfagen

Auswahl Parametersatz
(@ Feste Auswahl (EEPROM )

O Digitale Einginge
” o £ Ubernenmen I
O Feldbus

<

& Prosekt bearbeiten

11.0 Parameterdatei laden

Vor dem Offnen der Parameterdatei die richtige Position (Pxx) wihlen oder einen neuen Parametersatz
hinzufiigen.

Projekt Lader Extras Hilfe  User Level: Admin '3— 7 Neue Version verfugbar E
- S SIEB & MEYER
[ A0% s aH WY OR m
i b h |3_ ar | 4 Diagnose |
§ s02:0-0%21216C
B ¥ OrgQA-0362121EC-A
=froo]s0s0e
=frorfas0er
2 P02] 4060 ER-S G dgerd
- J P03]4060/4061 AC
| Po4f<060 ACT —
Aros]so100 0 ezeichnung:
£f PO6] 4060 / 4061DC-S_SVC Seriennummer: 1000 309 244
|| P07} 4060 / 4061 DC-T_SVC
= fPosf4064 DC SK_SVC
'™ [Pog: 4064 DC HSK_SVC
=] P10]5045 DCHV 60.P4_SVC
=] P15} 4060/4061DC-S_HSPwWM RETetaraats
=J P16 406074061 DC-T_HsPWM
£ P17} 40640C_HSPWM i Hinzutagen ) inhatt kopieren
D Loschen T inhatt einfagen

<

(@ Feste Auswahl ( EEPROM )
O Digitale Eingange

£ Ubernehmen
O Feldbus

& Projext bearbeiten

10
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Um eine Parameterdatei zu 6ffnen in der Symbolleiste auf "Parameter 6ffnen” klicken und die gewiinschte
Parameterdatei auswahlen. Um die Parameterdatei in den Umrichter zu schreiben, in der Symbolleiste auf
“Parameter in Antriebe schreiben” klicken.

Projekt B Lader E Extras Hilfe = User Level: Admin & 7 Neue Version verfogbsr =
A 5 an A SIEB & MEYER
o Aok waw ] e ~ L]
E{! Gerateubersicht §u Parameter I’?Dawme |
L -036 21 21£C o Ubtlil(h! 0
5 Grundgerat
‘ ] PO6: 4060 / 4061 DC-5_SVC Seriennummer: 1000 309 244
=] PO7: 4060 / 4061 DC-T_SVC
) P08: 4064 DC SK_SVC
e
=] P10: 5045 DCHV 60.P4_SVC
] P15: 4060/4061DC-S_HSPWM Parametersatz
=] P16: 4060/4061 DC-T_HSPWM
;] P17: 4064 DC_HSPWM .‘ Hinzufugen .D inhalt kopieren
r.a Loschen ([ Inhait einfagen
A hi Pa satz
@ Feste Auswahl (EEPROM) |7
(O Digitate Eingange
!a Ubemehmen
O Feldbus

‘ 4 Projextbearbeiten

12.0 Projekt laden

Um ein Projekt zu 6ffnen "Projekt” und dann "Projekt Offnen” auswahlen. Die gewiinschte Projektdatei
anwihlen und auf "Offnen” klicken.

| onu]" Lader E gen Extras Hilte | User Level Admin & 7 Neue Version verfigbar

=
SIEB Z MEYER
] 1]

7 Projekt Wizard SHREEE A W Pov. 0. Drv. 0 A 07: 4064 HSK SVC
=
< ek

E] Projekt speichern unter

X

Parameter neu erstellen

B Grundgerit
27 Parameter offnen
“G Parameter speichern Bezeichnung
Y Parameter speichern unter Seriennummer: 1000 308 244
“3 Parameter als Html exportieren
a Beenden
Parametersatz
;" Hinzufugen b Inhalt kopieren
3 Loschen (I inhatt einfagen
@ Feste Auswahl (EEPROM) |7
(@) Digitale Eingange
!a Ubemehmen
O Feldbus

& Projekt bearbeiten

"



Um das Projekt in den Umrichter zu schreiben in der Menlleiste “Lader” und dann "Projekt in Antriebe
schreiben™ auswahlen.

Projext B

fuo«]

Extras Hilte = User

|
"<y

INeu RS
5] Gerateubersicht | &

[§ s02:0-036 21215
§ orv:0A-03%2

Systemsoftware in Antrieb schreiben

EtherCAT-Firmware in Antrieb schreiben

[ £

inl

9

] Po0: 4060 g =

Projekt in Antriebe schreiben I

] PO1: 4060 e
&) P02: 40608 <-

k) P03: 4060/4 23

=] PO8: 4064 1 ¢,
& -
=) P10:5045C w,
=] P1s: 4060/«
=) p16: 4060/« ¥

Parameter in Antrieb schreiben

Pagameter aus Antrieb lesen

¥ Parametersitze in Antrieb schreiben

& :.' Paramegersatze aus Antrieb lesen

Angeschlossene Gerste suchen
Alle Parametersitze im Antrieb Ioschen

Systemsgftware im Antrieb loschen

| schreiben

8

&

Level: Admin

£ Neue Version verfGgbar

=
SIEB & MEYER
m

Ubersicht

Bezeicnnung:
Seriennummer: 1000 309 244

=] P17: 4064 Cumrsevnr

4 Projekt bearbeiten

arametersatz
# Hinzutogen [y Inhait kopieren
7) Loschen [ Inhatt einfogen
(® Feste Auswahi (EEPROM)
O Digitale Eingange
£l Ubernehmen
O Feldbus

13.0 Statusanzeige und Fehlermeldungen

DE

In der 7-Segment-Anzeige werden Status- und Fehlermeldungen angezeigt.
Alle Meldungen schlieBen mit einem Punkt hinter der letzten Stelle ab. Steht an erster Stelle "E.", liegt ein
Fehler dauerhaft an.

Beispiele:

==

Einschaltmeldung
- Reglerist im Bootloader: Anzeige erscheint kurz beim Booten des
Gerats und beim Laden von Systemsoftware.

Einschaltbereit
- Reglerist ausgeschaltet
- Kein Fehler liegt an

Regler aktiv
- Reglerist eingeschaltet
- Kein Fehler liegt an

Fehlermeldung
- Regler hat mit Fehler E40 abgeschaltet
- Der Fehler liegt nicht mehr an

PR o) ] iy

Anhaltende Fehlermeldung
- Regler hat mit Fehler E40 abgeschaltet
- Der Fehler liegt noch an

12
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Gewdhrleistungsbedingungen

SycoTec tibernimmt im Rahmen der gultigen SycoTec Lieferungs- und Zahlungsbedingungen die
Gewahrleistung fir einwandfreie Funktion, Fehlerfreiheit im Material und in der Herstellung auf die Dauer
von 12 Monaten ab dem vom Verkaufer bescheinigten Verkaufsdatum.

Bei begriindeten Beanstandungen leistet SycoTec Gewahrleistung durch kostenlose Ersatzteillieferung oder
Instandsetzung. SycoTec haftet nicht fir Defekte und deren Folgen, die entstanden sind oder entstanden
sein konnen, durch natirliche Abnitzung, unsachgemafe Behandlung, Reinigung oder Wartung,
Nichtbeachtung der Wartungs-, Bedienungs-, oder Anschlussvorschriften, Korrosion, Verunreinigung in der
Luftversorgung oder chemische oder elektrische Einflisse, die ungewohnlich oder nach den
Werksvorschriften nicht zulassig sind. Der Gewahrleistungsanspruch erlischt wenn Defekte oder ihre
Folgen darauf beruhen kdnnen, dass Eingriffe oder Veranderungen am Produkt vorgenommen wurden.
Anspriiche auf Gewahrleistung konnen nur geltend gemacht werden, wenn diese unverziiglich SycoTec
schriftlich angezeigt werden.

Der Einsendung des Produkts ist eine Rechnungs- bzw. Lieferschein-Kopie, aus der die Fertigungsnummer
eindeutig ersichtlich ist, beizufiigen.

EG-Konformitatserklarung

Die EG-Konformitatserklarung kann bei Bedarf unter www.sycotec.eu heruntergeladen bzw. angefordert
werden.
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